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Tryb pracy: [ Pétautomatyczny [+ ] | zmien

WIAZDY WYJAZDY
~Brama 3 - ul. Mariacka, Kosciot
~Brama 2 - ul. Mariacka, Dworzec PKP —Brama 1 - ul. Mariacka, Dworzec PKP Nr rej.: KOLST32; Kierunek: wyjazd; Stan: odrzucony ﬂ

Informacje o pojeidzie

Blad wewnetrzny mikrokontrolera Blad wewnetrzny mikrokontrolera =
KOl:5732/ X stadwewnctrzny mitcokontrotera
Brak zdarzeri l i i Brak zdarzeri 1 i i
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Numer rej.: e
Grupa abonencka:
~Brama 4 - ul. Mariacka, Kosciot Data zdarzenia: 2011-02-03 15:38:54
Brama 5 - ul. Mieleckiego Brama 6 - ul. Stanistawa

Biad wewnetrzny mikrokontrolera

Brak zdarzen 1 j Biad wewnetrzny mikrokontrolera Blad wewnetrzny mikrokontrolera

Brak zdarzen 1 i i Brak zdarzen 1 i i

Ostatnie zdarzenia
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KoLsT32 Ul Mariacka Koscot Brama3  wyjazd - e 20110203 15:38:54 odraucony Automatyczny Operator 2011:02.03 15:38:57 Q- &
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SK7336W ul. Mariacka Dworzec PKP Brama 2 wjazd mieszkaricy 9 28.01.2011-27.01.2012 bo 2011-02-03 15:30:57 obstuzony Automatyczny Operator 2011-02-03 15:31:02 q
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