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½ŀƱŊŎȊƴƛƪ ƴǊ м  

 

Opis systemu Strefy Ograniczonego Ruchu (SOR) 

System SOR Katowice ȊƻǎǘŀƱ ǿȅōǳŘƻǿŀƴȅ ǿ ƻōǊťōƛŜ ǳƭΦ aŀǊƛŀŎƪƛŜƧΣ {ǘŀƴƛǎƱŀǿŀ ƛ aƛŜƭťŎƪƛŜƎƻ. 

Stanowi ƪƻƳǇƭŜƪǎƻǿȅ ǎȅǎǘŜƳ Řƻ ƴŀŘȊƻǊǳ ǊǳŎƘǳ ǇƻƧŀȊŘƽǿ ǿ ǎǘǊŜŦƛŜ ƻƎǊŀƴƛŎȊƻƴŜƎƻ ǊǳŎƘǳ ŘȊƛŀƱŀƧŊŎy 

w oparciu o automatyczny odczyt tablic rejestracyjnych. SystŜƳ ȊǿƛŊȊŀƴȅ jest z egzekwowaniem 

ƻƎǊŀƴƛŎȊŜƵ ǿ ŘƻǎǘťǇƴƻǏŎƛ ƪƻƳǳƴƛƪŀŎȅƧƴŜƧ Řƻ ǎǘǊŜŦȅ ƻƎǊŀƴƛŎȊƻƴŜƎƻ ǊǳŎƘǳ ƛ ǇŀǊƪƻǿŀƴƛŀ ǇƻƧŀȊŘƽǿ, 

zlokalizowanej ǿ ǏŎƛǎƱȅƳ ŎŜƴǘǊǳƳ Katowic. Dodatkowym celem systemu jest usprawnienie 

funkcjonowania miasta poprzez ȊŀǇŜǿƴƛŜƴƛŜ ōƛŜȍŊŎŜƎƻ ƴŀŘȊƻǊǳ ƴŀŘ ǿȅǘȅǇƻǿŀƴȅƳƛ ƻōǎȊŀǊŀƳƛΣ ǇƻŘ 

ƪŊǘŜƳ ǿȅǎǘťǇƻǿŀƴƛŀ ȊŘŀǊȊŜƵ ǿǇƱȅǿŀƧŊŎȅŎƘ ƴŀ ǿƱŀǏŎƛǿŜ ŘȊƛŀƱŀƴƛŀ ƛƴŦǊŀǎǘǊǳƪǘǳǊȅ ƳƛŜƧǎƪƛŜƧΣ 

ƪƻƳǳƴƛƪŀŎƧƛ ȊōƛƻǊƻǿŜƧΣ ǊǳŎƘǳ ǇƛŜǎȊȅŎƘ ƛ ǇƻƧŀȊŘƽǿΣ ȊŀƎǊƻȍŜƵ Řƭŀ ƻǎƽō ƛ ƳƛŜƴƛŀΦ 

²ȅƪƻǊȊȅǎǘǳƧŊŎ ŘŜŘȅƪƻǿŀƴŜ ƪŀmery ARTR (http://555.pl/index.php?act=2373) system 

ƛŘŜƴǘȅŦƛƪǳƧŜ ǘŀōƭƛŎŜ ǊŜƧŜǎǘǊŀŎȅƧƴŜ ǇƻƧŀȊŘƽǿ ǿƧŜȍŘȍŀƧŊŎȅŎƘ ƛ ǿȅƧŜȍŘȍŀƧŊŎȅŎƘ ȊŜ strefy w 

ǇƻǎȊŎȊŜƎƽƭƴȅŎƘ tǳƴƪǘŀŎƘ tƻƳƛŀǊƻǿȅŎƘΣ ŀōȅ ƴŀǎǘťǇƴƛŜ ŀǳǘƻƳŀǘȅŎȊƴƛŜ ƻōǎƱǳȍȅŏ ǇƻƧŀȊŘȅ 

abonamentowe όαȊƴŀƴŜ ǎȅǎǘŜƳƻǿƛέύ ƭǳō Ȋŀ ǇƻǏǊŜŘƴƛŎǘǿŜƳ ƻǇŜǊŀǘƻǊŀ ǎȅǎǘŜƳǳ ǇƻƧŜŘȅƴŎȊŜ ǿƧŀȊŘȅ 

lub wyjazdy ze strefy όǇƻƧŀȊŘȅ αƴƛŜȊƴŀƴŜ ǎȅǎǘŜƳƻǿƛέύ. ²ŀǊǘƻ ȊŀǳǿŀȍȅŏΣ ȍe ǎȅǎǘŜƳ ǿȅƪƻƴŀƴȅ ȊƻǎǘŀƱ Ȋ 

ƳȅǏƭŊ ƻ ƳƛƴƛƳŀƭƛȊŀŎƧƛ ǳŘȊƛŀƱǳ ƻǇŜǊŀǘƻǊŀ ǿ ƻƎƽƭƴŜƧ ƻōǎƱǳŘȊŜ ǇƻƧŀȊŘƽǿ ŀōƻƴŀƳŜƴǘƻǿȅŎƘΣ Řƭŀ ƪǘƽǊȅŎƘ 

ƳƻȍƭƛǿŜ ƧŜǎǘ definiowanie dowolnych zakresƽǿ czasowychΣ ǘƧΦΥ Řƴƛ ǘȅƎƻŘƴƛŀ Ȋ ǇƻŘȊƛŀƱŜƳ ƴŀ 

ǇǊŀŎǳƧŊŎŜΣ ƴƛŜǇǊŀŎǳƧŊŎŜΣ ƎƻŘȊƛƴȅΣ ƳƛƴǳǘȅΣ Ǐǿƛťǘŀ ƛǘǇΦ, dowolnie skonfigurowane przez administratora 

systemu. Kamery ARTR Ȋŀ ǇƻǏǊŜŘƴƛŎǘǿŜƳ ǎƛŜŎƛ ǏǿƛŀǘƱƻǿƻŘƻǿŜƧ ǇǊȊŜǎȅƱŀƧŊ ǎȅƎƴŀƱ ǿƛȊȅƧƴȅ t![ Řƻ 

ƪƻƳǇǳǘŜǊŀ ŀƪǿƛȊȅŎƧƛΣ ƪǘƽǊȅ ƻŘǇƻǿƛŜŘȊƛŀƭƴȅ ƧŜǎǘ Ȋŀ ŀƴŀƭƛȊť ƻōǊŀȊǳ ƛ ǇǊȊŜǎƱŀƴƛŜ ȊƛŘŜƴǘȅŦƛƪƻǿŀƴȅŎƘ 

tablic rejestracyjnych do serwera bazodanowego. Wjazdy i wyjazdy ŀōƻƴŀƳŜƴǘƻǿŜ ƻōǎƱǳƎƛǿŀƴŜ ǎŊ 

automatycznie poprzez ŀǇƭƛƪŀŎƧť ƴŀ serwerze bazodanowym ς Ȋŀ ǇƻǏǊŜŘƴƛŎǘǿŜƳ ǎƛŜŎƛ ¢/tκLt oraz 

ƳƛƪǊƻƪƻƴǘǊƻƭŜǊƽǿ ƴŀŘȊƻǊǳƧŊŎȅŎƘ ǇǊŀŎť ǎƱǳǇƪƽǿΣ Ȋŀ ǇƻǏǊŜŘƴƛŎǘǿŜƳ ƪǘƽǊȅŎƘ ōŜȊǇƻǏǊŜŘƴƛƻ ǇǊȊŜǎƱŀƴȅ 

ȊƻǎǘŀƧŜ ǎȅƎƴŀƱ ƻǇǳǎȊŎȊŜƴƛŀ ǎƱǳǇƪƽǿ ƘȅŘǊŀǳƭƛŎȊƴȅŎƘΦ 5ƭŀ ǇƻƧŀȊŘƽǿ ƴƛŜŀōƻƴamentowych wymagany 

ƧŜǎǘ ǳŘȊƛŀƱ ƻǇŜǊŀǘƻǊŀ ǎȅǎǘŜƳǳΣ ƪǘƽǊȅ ƻōǎƱǳƎǳƧŊŎ dany wjazd lub wyjazd ze strefy ǇƻŘŜƧƳǳƧŜ ŘŜŎȅȊƧť ƻ 

ǿǇǳǎȊŎȊŜƴƛǳ ōŊŘȋ anulowaniu wjazdu pojazdu. 

W ŎŜƭǳ ōŜȊǇƻǏǊŜŘƴƛŜƎƻ ƴŀŘȊƻǊǳ ǎǘǊŜŦȅ ȊǊŜŀƭƛȊƻǿŀƴƻ ǊƽǿƴƛŜȍ Ƴƻƴǘŀȍ ƪŀƳŜǊ ƳƻƴƛǘƻǊƛƴƎǳ 

wizyjnego CCTVΣ ƪǘƽǊŜ ŘƻŘŀǘƪƻǿƻ ǎƱǳȍŊ zabezpieczeniu ǎƱǳǇƪƽǿ ƘȅŘǊŀǳƭƛŎȊƴȅŎƘ ƻǊŀȊ ǇƻȊƻǎǘŀƱȅŎƘ 

ŜƭŜƳŜƴǘƽǿ ƛƴŦǊŀǎǘǊǳƪǘǳǊȅ ǎȅǎǘŜƳǳ przed przypadkami wandalizmu i ȊŘŀǊȊŜƵ ŘǊƻƎƻǿȅŎƘ. Nagrania z 

ǎȅǎǘŜƳǳ //¢± ǎǘŀƴƻǿƛŊ ŘƻŘŀǘƪƻǿƻ dowƽŘ ǿ ƻǊȊŜƪŀƴƛǳ ǿƛƴȅ ǳȍȅǘƪƻǿƴƛƪŀΣ ƪǘƽǊȅ ƴǇΦ ǇƻŘƧŊƱ ǇǊƽōť 

ǿƧŀȊŘǳ ƴŀ ŎȊŜǊǿƻƴȅƳ ǏǿƛŜǘƭe. 5ƻŘŀǘƪƻǿȅƳ ŜƭŜƳŜƴǘŜƳ ǿǎǇƻƳŀƎŀƧŊŎȅƳ ǇǊŀŎť ǎȅǎǘŜƳǳ ƳƻȍŜ ōȅŏ 

domofon lub wideo-ŘƻƳƻŦƻƴ Řƻ ōŜȊǇƻǏǊŜŘƴƛŜƧ ƪƻƳǳƴƛƪŀŎƧƛ ǳȍȅǘƪƻǿƴƛƪŀ Ȋ ƻǇŜǊŀǘƻǊŜƳΦ 

[ƻƪŀƭƛȊŀŎƧŀ ƎƱƽǿƴȅŎƘ Ǉǳƴƪǘƽǿ ǎȅǎǘŜƳǳ   

{ȅǎǘŜƳ ǎƪƱŀŘŀ ǎƛť Ȋ п Ǉǳƴƪǘƽǿ ƻōǎƱǳƎƛ ǊǳŎƘǳ ƪƻƱƻǿŜƎƻ ȊƭƻƪŀƭƛȊƻǿŀƴȅŎƘ ƴŀ ǳƭΦ aŀǊƛŀŎƪƛŜƧ 

όŘǿŀ ǇǳƴƪǘȅύΣ ǳƭΦ {ǘŀƴƛǎƱŀǿŀ ƛ ǳƭΦ aƛŜƭťŎƪƛŜƎƻ όǇƻ ƧŜŘƴȅƳ ǇǳƴƪŎƛŜύΦ YŀȍŘȅ Ȋ ǿκǿ ǇǊȊŜƧŀȊŘƽǿ 

ǿȅǇƻǎŀȍƻƴƻ w co najmniej Řǿŀ ǎǘŜǊƻǿŀƴŜ ǎƱǳǇƪƛ ƘȅŘǊŀǳƭƛŎȊƴŜ ƻōǎƱǳƎƛǿŀƴŜ Ȋŀ ǇƻǏǊŜŘƴƛŎǘǿŜƳ 

ŎŜƴǘǊŀƭƛ ǎǘŜǊǳƧŊŎŜƧ ƴŀŘȊƻǊowanej ǇǊȊŜȊ ŀǇƭƛƪŀŎƧť ǎŜǊǿŜǊŀ όǇǊȊŜƧŀȊŘȅ ŀǳǘƻƳŀǘȅŎȊƴŜύ ƻǊŀȊ 

oprogramowanie operatora systemu. Centrum nadzoru zlokalizowano ǿ ōǳŘȅƴƪǳ {ǘǊŀȍȅ aƛŜƧǎƪƛŜƧΣ ŀ 

ƱŊŎȊƴƻǏŏ ƳƛťŘȊȅ ǇƻǎȊŎȊŜƎƽƭƴȅƳƛ ŜƭŜƳŜƴǘŀƳƛ ǎȅǎǘŜƳǳ ȊǊŜŀƭƛȊƻǿŀƴo ǇƻǇǊȊŜȊ ǎƛŜŏ ǏǿƛŀǘƱƻǿƻŘƻǿŊΦ    

http://555.pl/index.php?act=2373
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PodstawƻǿȅƳ ŎŜƭŜƳ ǎȅǎǘŜƳǳ ƧŜǎǘ ǊŜƎǳƭŀŎƧŀ ǊǳŎƘǳ ǿ ǎǘǊŜŦƛŜ ƻƎǊŀƴƛŎȊƻƴŜƎƻ ǊǳŎƘǳΣ ƪǘƽǊŀ Ƴŀ 

Ȋŀ ȊŀŘŀƴƛŜ ƻƎǊŀƴƛŎȊȅŏ ǿƧŀȊŘ Řƻ ǎǘǊŜŦȅ ƴƛŜǳǇǊŀǿƴƛƻƴȅƳ ǇƻƧŀȊŘƻƳΣ ŀ ǇƻƧŀȊŘƻƳ ǳǇǊŀǿƴƛƻƴȅƳ ς 

ȊƴŀƧŘǳƧŊŎȅm ǎƛť ƴŀ ǘȊǿΦ αōƛŀƱŜƧ ƭƛǏŎƛŜέ - ȊŜȊǿƻƭƛŏ ŀǳǘƻƳŀǘȅŎȊƴƛŜ ƴŀ ǿƧŀȊŘ lub wyjazd ze strefy.   

{ǘŜǊƻǿŀƴƛŜ ǎƱǳǇƪŀƳƛ ƘȅŘǊŀǳƭƛŎȊƴȅƳƛ ƻŘōȅǿŀ ǎƛť ǿ ǎǇƻǎƽō ŀǳǘƻƳŀǘȅŎȊƴȅ όŘƭŀ ǇƻƧŀȊŘƽǿ 

ǳǇǊŀǿƴƛƻƴȅŎƘ Řƻ ǇƻǊǳǎȊŀƴƛŀ ǎƛť ǿ ǎǘǊŜŦƛŜύ ƻǊŀȊ ǿ ǎǇƻǎƽō ǇƽƱŀǳǘƻƳŀǘȅŎȊƴȅ ƭǳō ǊťŎȊƴȅ Ȋ ǇƻȊƛƻƳǳ 

stanowiska operatora systemu. Istnieje ǘŀƪȍŜ ƳƻȍƭƛǿƻǏŏ ǇƻǿƛŊȊŀƴƛŀ ŘŀƴȅŎƘ ǇƻŎƘƻŘȊŊŎȅŎƘ Ȋ ƪŀƳŜǊ 

!w¢w Ȋ ƻǇŎƧƻƴŀƭƴȅƳƛ ŎȊȅǘƴƛƪŀƳƛ ōƭƛǎƪƛŜƎƻ ȊŀǎƛťƎǳ wCL5. /Ȋȅǘƴƛƪƛ wCL5 ǇǊȊŜȊƴŀŎȊƻƴŜ ǎŊ Řƻ ƻōǎƱǳƎƛ 

ǳȍȅǘƪƻǿƴƛƪƽǿ ǘȅƳŎȊŀǎƻǿƻ ǳǇǊŀǿƴƛƻƴȅŎƘ Řƻ ǿƧŀȊŘǳ Řƻ ƻƪǊŜǏƭƻƴŜƧ ŎȊťǏŎƛ ǎǘǊŜŦȅΣ ƳƛťŘȊȅ 

ǇƻǎȊŎȊŜƎƽƭƴȅƳƛ ǿƧŀȊŘŀƳƛ ƭǳō ǿȅƧŀȊŘŀƳƛ (ƴǇΦ Řƭŀ ƻǎƽō ƴƛŜǇŜƱƴƻǎǇǊŀǿƴȅŎƘΣ ŘƻǎǘŀǿŎƽǿΣ 

ǘȅƳŎȊŀǎƻǿȅŎƘ ƎƻǏŎƛ hotelowych itp.). 

 OǇŜǊŀǘƻǊ ǎȅǎǘŜƳǳ Ƴŀ ǎǘŀƱȅ ǇƻŘƎƭŊŘ ǎȅǘǳŀŎƧƛ Ȋ ǿƧŀȊŘƽǿ ƛ ǿȅƧŀȊŘƽǿ ȊŜ ǎǘǊŜŦȅ, realizowany 

przy pomocy dodatkowego monitora systemu monitoringu wizyjnego. Po przyznaniu odpowiednich 

ǳǇǊŀǿƴƛŜƵ Ƴŀ ǘŀƪȍŜ ƳƻȍƭƛǿƻǏŏ ŘƻŘŀǿŀƴƛŀ ǇƻƧŀȊŘƽǿ Řƻ ƎǊǳǇ ƴǳƳŜǊƽǿ ǳǇǊŀǿƴƛƻƴȅŎƘΣ tak aby przy 

ƴŀǎǘťǇƴȅƳ ǿƧŜȋŘȊƛŜ ƭǳō ǿȅƧŜȋŘȊƛŜ ȊŜ ǎǘǊŜŦȅ ǇƻƧŀȊŘ ȊƻǎǘŀƱ ƻōǎƱǳȍƻƴȅ ŀǳǘƻƳŀǘȅŎȊƴƛŜΦ  

²ȅƪŀȊ ǇƻǎȊŎȊŜƎƽƭƴȅŎƘ ŜƭŜƳŜƴǘƽǿ ǎȅǎǘŜƳǳ 

SƱǳǇƪƛ ƘȅŘǊŀǳƭƛŎȊƴŜ 

Opuszczany ǎƱupek parkingowy wykonano w postaci cylindra o ǏǊŜŘƴƛŎȅ 275mm ze stali 

nierdzewnej ƻ ƎǊǳōƻǏŎƛ 7 ƳƳ Φ DƽǊƴŊ ŎȊŜǏŏ ǎƱupka wykonano z utwardzonego powierzchniowo 

aluminium, pomalowanego proszkiem poliestrowym. {ƱǳǇƪƛ ȊŀǇŜǿƴƛŀƧŊ ǇǊŀŎť nawet przy bardzo 

intensywnym wykorzystaniu.  

/ŜƴǘǊŀƭŀ ǎǘŜǊǳƧŊŎŀ ǎƱǳǇƪŀƳƛ ƧŜǎǘ ǎǘŀƴŘŀǊŘƻǿƻ ǿȅǇƻǎŀȍƻƴŀ ǿ ŘŜǘŜƪǘƻǊ ŘǿƽŎƘ Ǉťǘƭƛ 

indukcyjnych, Ŏƻ ǇƻȊǿŀƭŀ ǿ ǇŜƱƴƛ ȊŀōŜȊǇƛŜŎȊȅŏ ǇǊȊŜƧŜȍŘȍŀƧŊŎŜ ǇƻƧŀȊŘȅ ƻǊŀȊ ŘŀƧŜ ƳƻȍƭƛǿƻǏŏ 

ǳǊǳŎƘƻƳƛŜƴƛŀ ŘƻŘŀǘƪƻǿȅŎƘ ŦǳƴƪŎƧƛ ƴǇΦ ŀǳǘƻƳŀǘȅŎȊƴŜƎƻ ƻǇǳǎȊŎȊŀƴƛŀ ǎƱǳǇƪƽǿ Ǉƻ ǊƻȊǇƻȊƴŀƴƛǳ 

ƻōŜŎƴƻǏŎƛ ǇƻƧŀȊŘǳ ƭǳō ŀǳǘƻƳŀǘȅŎȊƴŜ ǇƻŘƴƛŜǎƛŜƴƛŜ ƴŀǘȅŎƘƳƛŀǎǘ Ǉƻ ǇǊȊŜƧŜȋŘȊƛŜ ǇƻƧŀȊŘǳΦ Na wypadek 

ŀǿŀǊƛƛ ƪŀȍŘȅ ǎƱǳǇŜƪ ǇƻǎƛŀŘŀ ŦǳƴƪŎƧť ǊťŎȊƴŜƎƻ ƻǇǳǎȊŎȊŜƴƛŀΦ {ƱǳǇƪƛ ǇƻǎƛŀŘŀƧŊ ǘŀƪȍŜ ŦǳƴƪŎƧť 

ŀǳǘƻƳŀǘȅŎȊƴŜƎƻ ƻǇǳǎȊŎȊŀƴƛŀ ǿ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ Ȋŀƴƛƪǳ ŜƴŜǊƎƛƛ ŜƭŜƪǘǊȅŎȊƴŜƧ όƛǎǘƴƛŜƧŜ ƳƻȍƭƛǿƻǏŏ ǊŜȊȅƎƴŀŎƧƛ Ȋ 

tej opcji na rzecz odblokowania manualnego).  

Podstawowe parametry ǎƱǳǇƪŀΥ 

¶ czas podnoszenia - ƴƛŜ ǿƛťŎŜƧ ƴƛȍ 5/7 s, ǿ ȊŀƭŜȍƴƻǏŎƛ ƻŘ ǿȅǎƻƪƻǏŎƛ ǎƱǳǇƪŀ 

¶ czas opuszczania 3/3,5 s, ǿ ȊŀƭŜȍƴƻǏŎƛ ƻŘ ǿȅǎƻƪƻǏŎƛ ǎƱǳǇƪŀ 

¶ temperatura pracy - od -25ȏ/ Řƻ Ҍ55ȏ/, 

¶ zasilanie pompy hydraulicznej - 230v +6/-10% 50Hz, 220W, 

¶ ǎǘƻǇƛŜƵ ƻchrony - IP67, 

¶ ƻŘǇƻǊƴƻǏŏ ƴŀ ǳŘŜǊȊŜƴƛŀ ς 6000J 

¶ ƻŘǇƻǊƴƻǏŏ ƴŀ ǿȅƱŀƳŀƴƛŜ - 120 000 J,  

¶ ǿȅƳƛŀǊȅ ƪƛŜǎȊŜƴƛ ƳƻƴǘŀȍƻǿŜƧ - 560x560x1020. 
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¦ƪƱŀŘ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŀ ǎƱǳǇƪŀƳƛ 

¦ƪƱŀŘ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŀ ǎƱǳǇƪŀƳƛ realizowany jest przy pomocy ŎŜƴǘǊŀƭƛ ǎǘŜǊǳƧŊŎŜƧ ōŜȊǇƻǏǊŜŘƴƛƻ 

ǇǊŀŎŊ ǎƱǳǇƪƽǿ ƛ ǎȅƎƴŀƭƛȊŀŎƧŊ ǏǿƛŜǘƭƴŊΦ hōǎƱǳƎŀ ŎŜƴǘǊŀƭƛ ǎǘŜǊǳƧŊŎŜƧ ƻŘōȅǿŀ ǎƛť Ȋŀ ǇƻǏǊŜŘƴƛŎǘǿŜƳ 

oprogramowania serwera oraz operatora z wykorzystaniem oprogramowanego mikrokontrolera.  

Kamery Automatycznego Rozpoznawania Tablic Rejestracyjnych (ARTR) 

Kamery Automatycznego Rozpoznawania Tablic Rejestracyjnych zainstalowano ōŜȊǇƻǏǊŜŘƴƛƻ 

na wjazdach i wyjazdach ze strefy ograniczonego ruchu. Kamery wraz z oprogramowaniem 

zainstalowanym na dedykowanym komputerze sŊ ƻŘǇƻǿƛŜŘȊƛŀƭƴŜ Ȋŀ ǇƻȊȅǎƪŀƴƛŜ ŘŀƴȅŎƘ ƻ ǇƻƧŜȋŘȊƛŜ 

w zakresie: 

¶ numeru tablicy rejestracyjnej pojazdu, 

¶ procentowej ǎƪǳǘŜŎȊƴƻǏci ǇŜǿƴƻǏŎƛ ƻŘŎȊȅǘǳ ǘŀōƭƛŎȅ ǊŜƧŜǎǘǊŀŎȅƧƴŜƧΣ 

¶ kraju pochodzenia tablicy rejestracyjnej, 

¶ ȊŘƧťŎƛa pojazdu wykonanego w kolorze, 

¶ ȊŘƧťŎƛa pojazdu wykonanego w podczerwieni, 

¶ ȊŘƧťŎƛa tablicy rejestracyjnej wykonanego w podczerwieni, 

¶ daty, godziny ƻǊŀȊ ǿǎǇƽƱǊȊťŘƴych geograficznych zdarzenia, 

¶ wykrycia ƛ ǇǊȊŜǎƱŀƴƛa informacji o wykryciu pojazdu bez tablicy rejestracyjnej. 

5Ȋƛťƪƛ instalacji dedykowanych kamer ARTR Řƻ ǎȅǎǘŜƳƽǿ ǎǘŀŎƧƻƴŀǊƴȅŎƘ ƛ mobilnych - P362 

o ǿȅǎƻƪƛŎƘ ǇŀǊŀƳŜǘǊŀŎƘ ǘŜŎƘƴƛŎȊƴȅŎƘ ƻǊŀȊ ǿȅǎƻƪƛŜƧ ǇǊƻŎŜƴǘƻǿŜƧ ǎƪǳǘŜŎȊƴƻǏŎƛ ƻŘŎȊȅǘǳ ǘŀōƭƛŎ 

ǊŜƧŜǎǘǊŀŎȅƧƴȅŎƘ ǇƻƧŀȊŘƽǿ ƎǿŀǊŀƴǘǳƧŊŎȅŎƘ ǿƱŀǏŎƛǿŜ ǇƻƭŜ ŘŜǘŜƪŎƧƛ όǘȊǿΦ αǎȊŜǊƻƪƻǏŏ Ǉŀǎŀέύ ƻǊŀȊ 

ǇƻǇǊŀǿƴŊ ƻōǎƱǳƎť ǇǊȊŜǎȅƱǳ ŘŀƴȅŎƘ Řƻ ƧŜŘƴƻǎǘŜƪ ȊŀǊȊŊŘȊŀƧŊŎych; do minimum ograniczono 

ȊŀŀƴƎŀȍƻǿŀnie operatora systemu. 

Podstawowe parametry kamery P362: 

¶ oǇŀǘŜƴǘƻǿŀƴŜΣ ǇǳƭǎǳƧŊŎŜ ǇƻŘǏǿƛŜǘƭŜƴƛŜ ǎŎŜƴȅ ȊǊŜŀƭƛȊƻǿŀƴŜ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ фрςciu 

podczerwonych ŘƛƻŘ [95Φ {ǘŀƴŘŀǊŘƻǿŜ ŘƱǳƎƻǏŎƛ Ŧŀƭ ǿȅƴƻǎȊŊ фрл nm, 

¶ ǿȅƧǏŎƛŜ wideo - wersja rƽȍnicowa ς ǇƻƧŜŘȅƴŎȊŜ ǿȅƧǏŎƛŜ ǿƛŘŜƻ Ǌƽȍnicowe 

z ƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛŊ ǿȅōƻǊu kamery IR ƭǳō ƪƻƭƻǊƻǿŜƧ ǿ ƻǇŀǊŎƛǳ ƻ ǘŜŎƘƴƻƭƻƎƛť αǇƻƭŜ po 

Ǉƻƭǳέ, 

¶ komunikacja - standardowo 2 x wideo 75 ohm, zasilanie, w{нонΣ ǇƻŘƎƭŊŘ Ȋ ƪŀƳŜǊȅ 

i ǇƻŘƎƭŊŘ Ȋ ƻōǳ ƪŀƳŜǊΣ ȊŜǿƴťǘǊȊƴŀ ǎȅƴŎƘǊƻƴƛȊacja, flesz GND i flesz impulsowy 

¶ zasilanie ς 10,5 V - 18 V; ǇƻōƽǊ ƳƻŎȅ ǇƻƴƛȍŜƧ мр ², 

¶ wymiary - ŘƱǳƎƻǏŏΥ ммн ƳƳΣ ǏǊŜŘƴƛŎŀΥ млт ƳƳΣ 

¶ waga ς 1,5 kg, 

¶ tƱƻŎȊŜƴƛŀ ƴŀ ƪŀŘƱǳōƛŜ ƪŀƳŜǊȅ ȊŀǇŜǿƴƛŀƧŊ ǇŀǎȅǿƴŜ ǊƻȊǇǊŀǎȊŀƴƛŜ ŎƛŜǇƱŀ; szczelne 

ȊŀƳƪƴƛťŎƛŜ ƻōǳ ƪƻƵŎƽǿ ƪŀŘƱǳōŀ ȊŀǇŜǿƴƛŀ ŎŀƱƪƻǿƛǘŊ ƻŎƘǊƻƴť ƳŜŎƘŀƴƛȊƳǳ ǇǊȊŜŘ 

ǿƛƭƎƻŎƛŊ. 
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Rysunek 1Φ {ƱǳǇŜƪ Ȋ ǿōǳŘƻǿŀƴŊ ƪŀƳŜǊŊ Řƻ ŀǳǘƻƳŀǘȅŎȊƴŜƎƻ ǊƻȊǇƻȊƴŀǿŀƴƛŀ ǘŀōƭƛŎ ǊŜƧŜǎǘǊŀŎȅƧƴȅŎƘ 
ǿǊŀȊ Ȋ ǎȅƎƴŀƭƛȊŀŎƧŊ ŎȊŜǊǿƻƴŜ-ȊƛŜƭƻƴŜ ǏǿƛŀǘƱƻ όǇƻ ƭŜǿŜƧ ƻǇǳǎȊŎȊƻƴȅ ǎƱǳǇŜƪ hydrauliczny) 

Stacja robocza dla operatora systemu 

{ǘŀŎƧť ǊƻōƻŎȊŊ Řƭŀ ƻǇŜǊŀǘƻǊŀ ǎȅǎǘŜƳǳ ǎǘŀƴƻǿƛ ƪƻƳǇǳǘŜǊ ǘȅǇǳ ƭŀǇǘƻǇΦ 5ƻǎǘťǇ Řƻ ŀǇƭƛƪŀŎƧƛ 

ȊŀǊȊŊŘȊŀƧŊŎŜƧ ǎȅǎǘŜƳŜƳ ǊŜŀƭƛȊƻǿŀƴȅ ƧŜǎǘ Ȋŀ ǇƻǏǊŜŘƴƛŎǘǿŜƳ ²²² ǇƻǇǊȊŜȊ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛƻ 

ǎƪƻƴŦƛƎǳǊƻǿŀƴŜ ƪƻƴǘŀ ǳȍȅǘƪƻǿƴƛƪƽǿ ƛ ŀŘƳƛƴƛǎǘǊŀǘƻǊƽǿ ǎȅǎǘŜƳǳ {hw ς ƳƻȍƭƛǿƻǏŏ ǳǎǘŀǿƛŜƴƛŀ 

pƻȊƛƻƳǳ ǳǇǊŀǿƴƛŜƵ Řƭŀ ǇƻǎȊŎȊŜƎƽƭƴȅŎƘ ŦǳƴƪŎƧƛ ƻǎƽō ǿ ǎȅǎǘŜƳƛŜΦ  
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Rysunek 2. Panel ƻǇŜǊŀǘƻǊŀ Ȋŀ ǇƻǏǊŜŘƴƛŎǘǿŜƳ ƛƴǘŜǊŦŜƧǎǳ ²²²Φ 

¦ǊȊŊŘȊŜƴƛŀ ǎŜǊǿŜǊƻǿŜ 

¦ǊȊŊŘȊŜƴƛŀ ǎŜǊǿŜǊƻǿŜ ƻŘǇƻǿƛŜŘȊƛŀƭƴŜ Ȋŀ ƎǊƻƳŀŘȊŜƴƛŜ ƛ ǇǊȊŜǘǿŀǊȊŀƴƛŜ ŘŀƴȅŎƘ ǇǊȊŜǎȅƱŀƴȅŎƘ 

ǇƻǇǊȊŜȊ ǎƛŜŏ ǘǊŀƴǎƳƛǎȅƧƴŊ Ȋ ǇƻǎȊŎȊŜƎƽƭƴȅŎƘ tǳƴƪǘƽǿ tƻƳƛŀǊƻǿȅŎƘ ǎƪƱŀŘŀƧŊ ǎƛť z: 

¶ jednostki centralnej serwera bazodanowego wraz z dyskami twardymi 

ȊŀǇŜǿƴƛŀƧŊŎȅƳƛ ƳƻȍƭƛǿƻǏŏ ǇǊȊŜŎƘƻǿȅǿŀƴƛŀ ŘŀƴȅŎƘ Ȋ ƳƛƴƛƳǳƳ оср ŘƴƛΣ 

¶ ƧŜŘƴƻǎǘƪƛ ŎŜƴǘǊŀƭƴŜƧ ǎŜǊǿŜǊŀ ŀǇƭƛƪŀŎƧƛ ȊŀǇŜǿƴƛŀƧŊŎŜƧ ǿȅŘŀƧƴƻǏŏ ƎǿŀǊŀƴǘǳƧŊŎŊ 

ƳƻȍƭƛǿƻǏŏ ǇǊŀŎȅ Řƭŀ ƳƛƴƛƳǳƳ он ƻǇŜǊŀǘƻǊƽǿ/ administratoǊƽǿ systemu w relacji 

klient-serwer, 

¶ ǳƪƱŀŘǳ Ȋŀǎƛƭŀƴƛŀ ¦t{Σ 

¶ oprogramowania bazodanowego oraz aplikacji, 

¶ ǳǊȊŊŘȊŜƵ ǘǊŀƴǎƳƛǎƧƛ ŘŀƴȅŎƘ ƳƛťŘȊȅ ǇƻǎȊŎȊŜƎƽƭƴȅƳƛ ŜƭŜƳŜƴǘŀƳƛ ǎȅǎǘŜƳǳΦ 

  



 System Strefy Ograniczonego Ruchu (SOR) 

 
 tΦIΦ¦Φ ΨΩ¢Ŝƭǎŀǘέ DǊȊŜƎƻǊȊ Yŀǿƪŀ  6 z 11 

 
 

Oprogramowanie nadzoru systemu Strefy Ograniczonego Ruchu 

Oprogramowanie nadzoru systemu Strefy Ograniczonego Ruchu zapewnia ǇŜƱƴŊ 

ŦǳƴƪŎƧƻƴŀƭƴƻǏŏ ǎȅǎǘŜƳǳ Řƭŀ ƻōǎƱǳƎƛǿŀƴȅŎƘ ǇƻƧŀȊŘƽǿ ƻǊŀȊ ƎǊǳǇ ǇƻƧŀȊŘƽǿ ǿ ȊŀƪǊŜǎƛŜΥ 

¶ ǇǊŀǿƛŘƱƻǿȅ ƻŘŎȊȅǘ ǘŀōƭƛŎ ǊŜƧŜǎǘǊŀŎȅƧƴȅŎƘ ƻ ǿȊƻǊȊŜ ŘƻǇǳǎȊŎȊƻƴȅƳ ǿ ¦ƴƛƛ 9ǳǊƻǇŜƧǎƪƛŜƧ 

(w tym format kwadratowy oraz odczyt czarnych tablic starego wzoru w warunkach 

ŘƻōǊŜƎƻ ƻǏǿƛŜǘƭŜƴƛŀύΣ  

¶ ƳƻȍƭƛǿƻǏŏ ǿȅƪǊȅǿŀƴƛŀ ǇƻƧŀȊŘƽǿ ōŜȊ ǘŀōƭƛŎ ǊŜƧŜǎǘǊŀŎȅƧƴȅŎƘΣ  

¶ ŘƻǎǘťǇ Řƻ ŘŀƴȅŎƘ ŀǊŎƘƛǿŀƭƴȅŎƘ ǎȅǎǘŜƳǳ Ȋ ƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛŊ ŘŜŦƛƴƛƻǿŀƴƛŀ ƪǊȅǘŜǊƛƽǿ ƛŎƘ 

selekcji oraz agregacji, 

¶ ƳƻȍƭƛǿƻǏŏ ŘŜŦƛƴƛƻǿŀƴƛŀ ƎǊǳǇ ƴǳƳŜǊƽǿ rejestracyjnych, 

¶ ŘƻǎǘťǇƴŜ ǘǊȅōȅ ǇǊŀŎȅΥ  

o automatyczny ς ǎƱǳǇƪƛ ŀǳǘƻƳŀǘȅŎȊƴƛŜ ƻǇǳǎȊŎȊŀƧŊ ǎƛť po weryfikacji tablicy 

ǊŜƧŜǎǘǊŀŎȅƧƴŜƧ Ȋ ƎǊǳǇ ǳǇǊŀǿƴƛƻƴȅŎƘ ǇƻƧŀȊŘƽǿΤ 

o ǇƽƱŀǳǘƻƳŀǘȅŎȊƴȅ ς system podpowiada operatorowi warunek z grup 

ǇƻƧŀȊŘƽǿ ǳǇǊŀǿƴƛƻƴȅŎƘ ǿŀǊǳƴƪƻǿƻ ǇƻƧŀȊŘƽǿ Řƻ ǿƧŀȊŘǳ Řƻ ǎǘǊŜŦȅ, 

o manualny ς ƻǇŜǊŀǘƻǊ ǊťŎȊƴƛŜ ƻǇǳǎȊŎȊŀ ǎƱǳǇƪƛΣ ƻōǎƱǳƎŀ ǎȅǎǘŜƳǳ ǊťŎȊƴŀ, 

¶ ƳƻȍƭƛǿƻǏŏ ȊŘŀƭƴŜƧ ŘƛŀƎƴƻǎǘȅƪƛ ǎŜǊǿƛǎƻǿŜƧ ǎȅǎǘŜƳǳΣ 

¶ ƳƻȍƭƛǿƻǏŏ ƎŜƴŜǊƻǿŀƴƛŀ ǊťŎȊƴȅŎƘ ǊŀǇƻǊǘƽǿΣ ǘǿƻǊȊŜƴƛŜ ŀǳǘƻƳŀǘȅŎȊƴȅŎƘ ǊŀǇƻǊǘƽǿ ƛ 

ǎǘŀǘȅǎǘȅƪ ŘƻǘȅŎȊŊŎȅŎƘ ŘȊƛŀƱŀƴƛŀ ǿ ƪŀȍŘȅƳ Ȋ ǘǊȅōƽǿ ŀǇƭƛƪŀŎƧƛΣ ǿ ǇǊȊŜƪǊƻƧǳ ƎǊǳǇ ƛ 

przekroju czasowym, 

¶ ƳƻȍƭƛǿƻǏŏ ǊťŎȊƴŜƎƻ ŜŘȅǘƻǿŀƴƛŀ ǇǊȊŜȊ ƻǇŜǊŀǘƻǊŀ ƴǳƳŜǊƽǿ ǘŀōƭƛŎ ǊŜƧŜǎǘǊŀŎȅƧƴȅŎƘ 

ǇƻƧŀȊŘƽǿ ǊƻȊǇƻȊƴŀƴȅŎƘ ǇǊȊŜȊ ǎȅǎǘŜƳΣ 

¶ ƳƻȍƭƛǿƻǏŏ ŘŜŦƛƴƛƻǿŀƴƛŀ ȊŀƪǊŜǎƽǿ ŎȊŀǎƻǿȅŎƘΣ ǿ ƧŀƪƛŎƘ ŘŀƴȅƳ ǇƻƧŀȊŘƻƳ ƛ grupom 

ǇƻƧŀȊŘƽǿ ǳŘȊƛŜƭŀ ǎƛť ȊŜȊǿƻƭŜƴƛŀ ƴŀ ǿƧŀȊŘ ƛ ǿȅƧŀȊŘ Řƻ ƻƪǊŜǏƭƻƴŜƧ ǎǘǊŜŦȅΣ 

¶ ǊŀǇƻǊǘȅ ƴŀ ǘŜƳŀǘ ƻōŎƛŊȍŜƴƛŀ ƪŀȍŘŜƎƻ ǇǊȊŜƧŀȊŘǳ όƭƛŎȊōŀ ǇǊȊŜǇǳǎȊŎȊƻƴȅŎƘ ǇƻƧŀȊŘƽǿύ 

w ǘǊȅōƛŜ ŘƻōƻǿȅƳΣ ǘȅƎƻŘƴƛƻǿȅƳΣ ƳƛŜǎƛťŎȊƴȅƳΣ ǊƻŎȊƴȅƳΣ innym zdefiniowanym 

ǇǊȊŜȊ ǳȍȅǘƪƻǿƴƛƪŀ 

¶ ƳƻȍƭƛǿƻǏŏ ǘǿƻǊȊŜƴƛŀ ǎǘŀǘȅǎǘȅk ƻ ǇǊŀŎȅ ƻǇŜǊŀǘƻǊƽǿ ǎȅǎǘŜƳǳ ς w tym tworzenia 

ǊŀǇƻǊǘƽǿ ƻ ƴǳƳŜǊŀŎƘ ǊŜƧŜǎǘǊŀŎȅƧƴȅŎƘ ǇƻƧŀȊŘƽǿΣ ƪǘƽǊŜ ǇǊȊŜƧŜŎƘŀƱȅ ǿ ǘǊȅōƛŜ ǊťŎȊƴŜƎƻ 

ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŀ ȊŀǇƻǊŊΣ 

¶ ƛƴǘŜǊŦŜƧǎ ƻǇǊƻƎǊŀƳƻǿŀƴƛŀ ǿ ƧťȊȅƪǳ ǇƻƭǎƪƛƳΣ ǎȅƎƴŀƭƛȊŀŎƧŀ ŀƪǳǎǘȅŎȊƴŀ Řƭŀ ƻǇŜǊŀǘƻǊŀ 

systeƳǳ Řƭŀ ƻƪǊŜǏƭƻƴȅŎƘ ȊŘŀǊȊŜƵ ǎȅǎǘŜƳƻǿȅŎƘ ƻǇǊƻƎǊŀƳƻǿŀƴƛŀΣ 

¶ ǿȅƪƻǊȊȅǎǘŀƴƛŜ ōŀȊť ŘŀƴȅŎƘ a{{v[ {ŜǊǾŜǊ ƭǳō ǊƽǿƴƻǿŀȍƴŊ όƴǇΦ hǊŀŎƭŜύΣ 

¶ praca w relacji klient-serwer, 

¶ ŘƻǎǘťǇ Řƻ ǎȅǎǘŜƳǳ Ȋ ƴƛŜƭƛƳƛǘƻǿŀƴŜƧ ƭƛŎȊby stanowisk komputerowych 

z ǿȅƪƻǊȊȅǎǘŀƴƛŜƳ ǇǊȊŜƎƭŊŘŀǊƪƛ ²²²Σ ƳƻȍƭƛǿƻǏŏ ȊŀōŜȊǇƛŜŎȊŜƴƛŀ ŘƻǎǘťǇǳ Řƻ ŀǇƭƛƪŀŎƧƛ 

Ȋŀ ǇƻǏǊŜŘƴƛŎǘǿŜƳ ǎǇǊȊťǘƻǿŜƎƻ ƪƭǳŎȊŀ ¦{. PKCS#11 όǘƻƪŜƴ ŘƻǎǘťǇƻǿȅύ, 

¶ ƛƴǘŜƎǊŀƭƴŊ ŎȊťǏŎƛŊ ƻǇǊƻƎǊŀƳƻǿŀƴƛŀ stanowi ƳƻŘǳƱ ŎȊŀǎǳ ǇǊȊŜƧŀȊŘǳ. 
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hǇǊƻƎǊŀƳƻǿŀƴƛŜ ǳƳƻȍƭƛǿƛŀ ǇŜƱƴŜ ȊŀǊȊŊŘȊŀƴƛŜ ƎǊǳǇŀƳƛ ǇƻƧŀȊŘƽǿΣ ǿ ǘȅƳ ƻōǎƱǳƎť 

i definiowanie takich grup jak: 

¶ ƎǊǳǇŀ ǇƻƧŀȊŘƽǿ ǳǇǊŀǿƴƛƻƴȅŎƘ Řƻ ǿƧŀȊŘǳ ǿ ǿȅȊƴŀŎȊƻƴŊ ǎǘǊŜŦť ς ƻōǎƱǳƎŀ poprzez 

wydane identyfikatory; 

¶ gǊǳǇŀ ǇƻƧŀȊŘƽǿ ƻŘŘȊƛŜƭƴƛŜ ŘŜŦƛƴƛƻǿŀƴŀ Řƭŀ ǇƻǎȊŎȊŜƎƽƭƴȅŎƘ ǿƧŀȊŘƽǿκǿȅƧŀȊŘƽǿΤ 

¶ ƎǊǳǇŀ ǇƻƧŀȊŘƽǿ ǇƻǎȊǳƪƛǿŀƴȅŎƘΤ 

¶ ƎǊǳǇŀ ǇƻƧŀȊŘƽǿ ǘȅƳŎȊŀǎƻǿȅŎƘ ƴǇΦ ƻōǎƱǳƎŀ ǏƭǳōǳΣ ǳǊƻŎȊȅǎǘƻǏŎƛΣ ǘǊŀƴǎǇƻǊǘ ǎŀƴƛǘŀǊƴȅ; 

¶ ƎǊǳǇŀ ǇƻƧŀȊŘƽǿ ǳǇǊŀǿƴƛƻƴȅŎƘ Řƻ ǿƧŀȊŘǳ ǿ ŘŀƴŊ ǎǘǊŜŦťΣ ƻǎƻōƴŀ ƭƛǎǘŀ Řƭŀ 

ǇƻǎȊŎȊŜƎƽƭƴȅŎƘ ǿƧŀȊŘƽǿκǿȅƧŀȊŘƽǿ. 
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Rysunek 3. Panel operatora do ȊŀǊȊŊŘȊŀƴƛŀ ǇǊŀŎŊ ǎƱǳǇƪƽǿΦ 



System Strefy Ograniczonego Ruchu (SOR) 
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Rysunek 4Φ ½ŘƧťŎƛŜ ǇƻƎƭŊŘƻǿŜ ǇƻƧŀȊŘǳ ƻŎȊŜƪǳƧŊŎŜƎƻ ƴa wjazd do strefy ograniczonego ruchu. 

 

 

 

Rysunek 5. Grupy oraz tablice rejestǊŀŎȅƧƴŜ ƴŀƭŜȍŊŎŜ Řƻ ŀōƻƴŀƳŜƴǘƽǿΦ 


